Программа зачета по геометрии. Группа “Л”.





Построение циркулем и линейкой


Этапы решения задачи на построение: анализ, построение, доказательство, исследование. Иллюстрация на примере.





Векторы


Понятие перемещения плоскости по направлению. Определение вектора как представителя класса однонаправленных отрезков данной длины. Коллинеарные векторы. Равные векторы. Вектор противоположный данному. Нулевой вектор.


Операции над векторами. Сложение двух векторов (правило треугольника, правило параллелограмма). Сложение нескольких векторов (правило многоугольника), его геометрический смысл. Вычитание, его геометрический смысл. Свойства сложения векторов и умножения вектора на число. 





Преобразования плоскости


Движение. Виды движений плоскости (параллельный перенос, осевая симметрия, поворот). Инварианты движений. Ориентация треугольника. Композиции движений.





Геометрия масс


Понятие материальной точки, имеющей “вес”. “Правило рычага”: d1m1=d2m2, центр масс двух точек. Центр масс трех точек а) с одинаковой массой; б) с различными массами.


Два определения центра масс системы материальных точек. Теорема о “стягивании” центров масс. Теорема о существовании и единственности центра масс системы м.т. Сущность метода центров масс. Пример.


 


Угол, вписанный в окружность


Связь между величинами центрального и вписанного углов. Критерий принадлежности четырех точек окружности.





Множества и отображения


Понятие множества, элементы множества, мощность множества. Произведение множеств. Примеры.


Отображение, способы задания отображений, равные и тождественные отображения. Композиции отображений. Примеры.


Виды отображений. Отображение “на”, вложение, биекция. Примеры.
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