1. Отображения множеств. Биективные отображения. Преобразования множества. Образ пересечения и объединения при биективном преобразовании.

2. Преобразования плоскости. Движения плоскости. Преобразование, обратное к движению есть движение. Композиция движений есть движение. Равенство фигур. Инварианты движений. Ориентация. Род движения.

3. Преобразование подобия плоскости с коэффициентом k. Обратное к нему есть преобразование подобия с коэффициентом 1/k. Композиция подобий есть подобие. Подобные фигуры. Инварианты преобразований подобия.

4. Гомотетия. Гомотетичные фигуры. Инварианты гомотетии.

5. Задание подобия образами трех точек или образами двух точек и родом.

6. Классификация преобразований подобия плоскости.

7. Отображения множеств. Биективные отображения. Преобразования множества. Образ пересечения и объединения при биективном преобразовании.

8. Преобразования плоскости. Движения плоскости. Преобразование, обратное к движению есть движение. Композиция движений есть движение. Равенство фигур. Инварианты движений. Ориентация. Род движения.

9. Преобразование подобия плоскости с коэффициентом k. Обратное к нему есть преобразование подобия с коэффициентом 1/k. Композиция подобий есть подобие. Подобные фигуры. Инварианты преобразований подобия.

10. Гомотетия. Гомотетичные фигуры. Инварианты гомотетии.

11. Задание подобия образами трех точек или образами двух точек и родом.

12. Классификация преобразований подобия плоскости.

13. Эллипс, гипербола, парабола (ЭГП). Определения и простейшие свойства.

14. Вывод канонического уравнения эллипса.

15. Вывод канонического уравнения гиперболы.

16. Директрисы эллипса, гиперболы и параболы.

17. Задание движения плоскости образами трех точек или образами двух точек и родом движения.

18. Задание движения плоскости образами трех точек или образами двух точек и родом движения.

19. Представление любого движения в виде композиции не более чем трех осевых симметрий.

20. Классификация движений плоскости (теорема Шаля).

21. Классификация движений плоскости (теорема Шаля).

22. Угол между касательной к эллипсу и лучом, проведенным из точки касания в фокус равен углу между касательной и лучом, проведенным из точки касания в другой фокус

23. Сечение цилиндра плоскостью, непараллельной оси цилиндра есть эллипс.

24. Сечение конуса плоскостью, непараллельной оси конуса есть либо эллипс, либо гипербола, либо парабола.

